OPTATIVA 4° ESO: ROBOTICA

La evolucion tecnoldgica que se ha producido a lo largo de los ultimos afios
hace que la incorporacion de contenidos relacionados con control automatico
y robdtica sea una necesidad formativa por su cardcter instrumental. Los
sistemas educativos de todo el mundo enfocan su mirada hacia este

fendbmeno ya que permite un acercamiento al entorno en el que vive el alumno.

Esta materia abarca el conjunto de actividades pedagogicas dirigidas a
proporcionar al alumnado experiencias relacionadas con la programacion,
robots, sistemas de control automatico y entornos de desarrollo rapido de

prototipos o sistemas de fabricacion a medida.

El desarrollo de la asignatura de Tecnologia Robotica se organiza en los
siguientes blogques de contenidos:

Bloque 1: Electrénica analdgica y digital.

Se busca distinguir y conocer las caracteristicas de las sefales analogicas y
digitales y el funcionamiento y propiedades de los componentes electronicos ya
que son fundamentales en la realizacién de sensores y actuadores que utiliza
elrobot.

Bloque 2: Sistemas de control.

Los sistemas de control detectan condiciones del entorno y, en funcién de
sus valores, realizan alguna accion de forma automatica, asi, el objetivo de este
bloque es comprender los tipos de sistemas de control, los componentes que lo
forman y sus caracteristicas principales.

Bloque 3: Programacion de sistemas técnicos.

Se aprenden los conocimientos necesarios para programar usando
algoritmos, diagramas de flujo, definiendo diferentes tipos de variables, asi
como estructuras de repeticion, secuenciales y condicionales .

Bloque 4: Robatica.

El alumno aprende los elementos basicos que tiene un robot, los disefia,
proyecta y construye ayudandose de una plataforma de software libre, en la
cual realiza un programa informatico que usa el robot, y otra de hardware libre,
siguiendo el método de proyectos, trabajando en equipo de forma participativa
en el aula-taller y realizando la documentacion técnica del robot.



